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Технологическая платформа

Мозг робота.



Платы расширения



Общее описание

• Плата управления: Iskra JS

• Язык программирования: Java Script

• Интерфейс программирования: Espruino WEB IDE

• Примененные модули: датчики линии цифровые 2 шт, датчики 
линии аналоговые 2 шт, Troyka-модуль светодиод, Troyka-
модуль ИК-приёмник, ультразвуковой дальномер, 
трёхпроводный и четырёхпроводные шлейфы, ИК-пульт, мотор-
редуктор 2 шт, датчик паров спирта. 



Подробное описание

Робот состоит разных элементов: три платы управления, которые позволяют
записывать в память робота и выполнять различные программы, плата
электропитания со встроенным аккумулятором, инфракрасный датчик служит
для приема сигналов с пульта, светодиод показывает различное состояние
робота, к примеру, если он горит – значит датчик паров спирта прогрелся и
готов к работе, а если мигает, то значит робот обнаружил пары спирта. Для
определения направления движения используются аналоговые датчики – они
определяют разницу между черным и белым цветом. Скорость движения
определяют цифровые датчики по бокам робота. Ультразвуковые датчики
определяют расстояние до предметов. В зависимости от того, что роботу
нужно делать, ему требуется питание три или пять вольт. Питание три вольта
обеспечивает плата питания и аккумулятор, расположенные в нижней части
корпуса робота. Для пяти вольт требуется подключение внешнего источника
питания с помощью USB кабеля.



Трудный процесс сборки



Пишем программный код



Найдена ошибка?! Да нет! Всё нормально!



Марсоход готов?!



Тест перед запуском на Марс…



Ссылка на видеопрезентацию

https://youtu.be/iYLcsP2Oxvc

https://youtu.be/iYLcsP2Oxvc
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